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System transportu oparty na
sztucznej inteligencji

Wykrywanie zmian grubosci materiatu w czasie rzeczywistym.

Korelacja sity docisku i transportu obliczana przez Al.
Przeszywanie roznych potgczen: grubych, cienkich,
elastycznych, twardych, itp. z petng predkoscia.

* Technologia automatycznej zmiany docisku w « Technologia LINGXI: inteligentny system transportu
czasie rzeczywistym. z samoczynnym dopasowaniemdo materiatu.
Parametry techniczne

Igta lose Rozstaw Szerokos¢ Dtugosc¢ Mechanizm Wysokos¢ Maksymalna
igiet igiet sciegu sciegu réznicowy podnoszenia stopki predkos¢ szycia
(mm) (mm) (mm) ) (S.p.m)
(7-3-02/233 11# 1 3 / 4 0.8-3.8 0.7-2 6 7000
C7-4-M03/333 11# 2 4 2 2x4 0.8-4.6 0.7-2 10 7000
(7-5-03/233 14# 2 5 5 5x5 0.8-3.8 0.7-2 5 7000
(7-5-03/333 14# 2 5 3 3x4 0.8-3.8 0.7-2 5 7000
(7-5-53/233 14# 2 5 3 3x4 0.8-3.8 0.7-2 5 7000
(C7-5-M04/435 19# 2 2 5 5x6 0.8-5 0.8-1.5 7 6000
C7-6-03/333 11# 3 6 3x2 3x2x4 0.8-3.8 0.7-2 5 7000
(7-6-53/233 144 3 6 3x2 3x2x4 0.8-3.8 0.7-2 5 7000

(7-6-M04/435 19# 3 6 5x2.5 5x2.5%3.5 0.8-5 0.8-1.5 7 6000
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